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一、项目名称：无人化车道全息感知与智能稽核关键技术研究及应用

二、主要完成人：惠红文、刘毅明、解熠、刘晗、穆柯楠、刘建民、范耀东、张

建会、王锦超、王海峰

三、主要完成单位：西安公路研究院有限公司、陕西交通控股集团有限公司运营

管理分公司、河北高速集团有限公司京沪分公司、长安大学、北京巨视科技有限

公司、陕西交通控股集团西安绕城分公司、陕西交通控股集团西渭分公司

四、提名奖项与等级：中国交通运输协会 2023年度科技进步二等奖

五、项目简介：

项目围绕高效精准的无人化车道全息感知系统及智能稽核系统构建，以实现

快速预警响应为目标，通过理论研究、室内试验、现场测试验证、落地应用与评

估等手段，对拥堵检测算法、视频动态车辆行人检测算法、嵌入式 AI 摄像机及

边缘计算技术、工业级外场环境的关键技术进行了详细研究；以自主可控、智能

制造为目标，对视频 AI 无人化车道全息感知设备制造进行了系统的研发和产业

化。主要研究内容包括：

（1）基于深度学习的车辆检测关键技术研究

（2）基于深度学习的行人、栏杆机起落等检测关键技术研究

（3）基于深度学习的 AI摄像机及边缘计算设备研究

（4）基于 AI摄像机的智能稽查系统关键技术研究
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